ASUPIEA REZOLVARIT SISTEMELOR DE ECUATIL LINEARE PRIN
METODA LUI NEWTOX

il

B, JAnK(. D, OLTEANL. 51 V. 1RYTIR

e considerd sistemul de ceuatii Mniate avind cocficientil s Lermenit

lileri 1eali:

T T iy, ¥, — b =10
e T i g, x, — By= 1
B {1
Ay ¥ = Fop Xa x, — b, =1
an seriind sul forma matriciald
A —-b =1 [17)
undde s-a notat
Ty '
A =(ag)ia;=1; x= T:) o 'ﬂ

Pentru aplicarea metodei Ini Newton sistemul {1} se pune sub urmi

toarea {ormnd !

¥, + A, =0
Xy Ay =1}

o : (1)
¥, + 4, =1
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unile avent :
A= Eﬁ” E—h, =1
Ai=3 a5 2, — by, (129

A E{et; %, — B, 15

Formidm acum sistemul neliniar
Pl aldy = {aiid . Clida 4+l =00 =480 6. )

wnede funcgiile glx]) s @ (A4, 0] ou admit rddicini reale in intersval finit g
w0 gleg astfel ca ele 50 Mie de Tormd zimpld, ceen ce ingeamnd o valorile
= et [i calenlata L5 1‘:-r|-I'| ||1|H:’:‘!.ﬁ elamieitdaie saii A exisia talwele J_ll.-l'|1.."l:l
eley, fn ce privegte coelicientul €; din funcia @ (4 ; €] acesta se deter-
2 — O pentro §oe= ()
dwy la
unde £ este un vector dal, cenziderat ca aproximatie iniliald pentrg ss-
lernnt] [|_: Oihservam e |;|Lr||,'|'i1.j:|, [Hl axle echivalentd o1t urmdiontes :

mmind dlin comnditia {

-El'i-'_".':" i v il T
7085 mealtabedede b ol ¢}

Moo
L )
PiXI=|:
¥ Il £ SR
dervata In sens lréchet a operatiei Ple) pentro vectorul 400 se prezinti
subr forma :

gl i

| K] i g
L a.’:l e
A e
E, it *} it
HiX = Ay LMt
i
i i 5 .{”_F"_'
| iy gat

Astle]l metods maditicaty a Ini Newton-Kantorowici
AR gl PR T P (M) (4}

in urmétoarca formi concretd, scrisi pe cotnponenie

4 ‘|'I||:| ..i.':i'..l; _.::"'."
P o R et < Bl e B T N P 1 T
i fa}"l-‘l} 1 a
':':=' 1.0
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Trivind convergenta algoritmuloi (4') putem stabili urmétorul rezultat:

TROREMA i sherafia P (x] derivalbdld I8 sens Fréchel, care irausformd
clesmentele spafinlut (v — dimengional) X in el Insugd g care sal satisface
wrmdtoarele condifg

1. Pentre clomentel o ol afroxdmaficd dndtiale, operaiored  Hanlar
™) admile fmverswl

Vo = {F (p) -1
2 Ave Moo delimitarea

[|Tg P |1 ny
3. Pevivala P (x) esfe Spsohilmand In sensul

1T [ (&) — P(ENII = & 1B — Ba
#mde elementele By, Eg aparfin domentiwlur ||x — 200 = 2wy
4. Constantele w,, & safisfac onspalilalea

h, = k=t —
n Tn P

fn aceste condifii sistemul (1) admite selufia »*, iar aproximatiile
aiiceegive x% definite prin algoritmul (4) converg in normd apre g%, iar
ordinea convergentel 51 eroarca s¢ cxprimi wsifel;

[l — ] 5 g fla* — 210

utide arn notat
z=1— '..ll—l‘Tu-'-'.'J.

Teorema enunfatd este valabili pentru ccualia eperajionald neliniard
{x) - Bdefiniti dintr-un spagin Banach X. In demonstrafie se trece
de Lo Px) 8 la ecuafia echivalentd considerati sub formi [y Pix) = 8
iar mai departe se procedeazd la fel ca in demonstratia teoremel de conve
gentd pentro metnda modificatd a lni Newton [1]. :

(Wagerpaii; 1, Tenrema enunfatd constiluie o generalizate a reaul-
tatelonr din lucrdsile [1] s 121, ' Ak

2. Condifiile teoremei pot fi slibite @ mai departe nlocuind condifia
lipschitziand cu cea holderiand, datd sub forma urmétoare :

Ty [ P& — P (Ea]1] = K||&, — &4l P®

unde B < a== 1, iar &, gi &, aparfin sferel |jx — =% =£ 2 ¥, (-
3. Funciiile auxiliare g(x} si @ (4 ; C) se aleg In mod convenaladl, In

asa fel ca constunta lipschitzian® & s fie mica.
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SUK LA RESULUTION DES SVETEMES D'EGUATIONS LINEATHES PAER LA
METIIODE LDE NEWTON
{ R ]

T present ovveape consdtue on dévelappeineinl ef nue penéralisotion des résaltats eamn-
eefnant 1a icsalnbian spproximative des systdmes d'énquations Tndaites par Ia s thodes de New
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