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Se considerd sistemul de ecuafii:
A%y + Gu¥s + .. Fagn+ o =h(f=1 2,...4=12,...) (n

fn care coeficientii @y si termenii liberi &, sint numere reale date, iar
% sint necunoscute, Printr-o solufie a gistermului (1) fntelegem un sir de
numere (%] care inlocuite in membrii intii =i ecuafiflor formeazi serii
comvergente avind drept sume tetmenii liberl corespunzdtori.

Sistemul (1) poate fi scris sub forma

-
Lo — k=0 =132 .. (1)
sau sub forma [1]
g%, + A4, =0, A, '=2¢]_ﬂ:j -8 (f=1,2 ...} 1%
7

Sistemul liniar (1) este echivalest cu sistemul neliniar
Flx A, ") =004, CP)ax + 40 =0 =12 ...0 (&
unde @, sint fumcii mirginite, fird ridicini reale @ de formd simpli
jar € sint constante care se determind astfel imeit pentrw aproximatia
initiald
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Condifile (3) stut cchivalente ru

[S’Tf’:}g--n. =112 ...

Operafia neliniary ;
'EF,I:.'I:-'-L : 1'1;. CI'J','I'

Fiz) =

i
&

ate ca derivati fn sens Fréchet fn punctul X,

Flz: 4, ¢

F!iﬂ’ 0 = A e )
A s '
{‘3‘5] W
ixy) = Ay
ﬂ_ﬁ
o 0o .. '(u:.-]n' y
unde X =[x, x5, ..., %, ..

Metoda modificatd a lui 'J'*'.'E‘:'irilun-l{anntnrm-'iti
Xy = Xy — [F'(X)]F(X), (=0, 1, 2, ,..)
duce in cazul nostro la relafiile

B A, o

x:;a+l_ll__x|:*|_ —— L e 1,2, L k=012, . i4)
{EJ
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dnde XMoo= fgfV. M. oG8 - g, AN = gy b,
.|' ¥
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Pentru studiul convergengei metoded dam teorema urmatoare 2] Consi-
deriim operafia seliniard I ce transformi spatinl X de tip Hilbert In e
Traus,
noacest caz, dack sint satisfiente conditiile
1. Pentru elementul X, al aproximatici inifiale, operatoral (X, admite
inversul I'y = [F(X, )]
2. Are loe delimitarea

IToF (g}l = na

3. Derivata F'(X) este este lipschitziand
AT [T(E) — F'{E ]I = K[IE, — &,
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nnde E;, &y sint elemente arbitrare din domenind
|| & — Xyl| = 2w,
4, Constantele =, K satisfac inegalitatea

R

atumed, ﬁE"IE]:I:I.UI i1 admite sclufia X* inz aprozimafiile svccesive X,
obfinute din alperitmul [4) converg In normd spre X%,
Ordinul de convergentd @ ercarca £int date de relafia -

e [ |

unde ge= 1 — YT — 20, = 1
Teoretna enuntati este valahild pentru ecusfia operationsld neliniard
F{x] = 8 definitdi intr-un spafin Banach.
In demonstraiie se trece de la ecuatin F{x) = 0 la ecuatia echivalent
TyF(x) (= Biar in continuare se procedeazi ca in [3] metoda modificatd
a loi Newton,

OBSERVATIL

1. Teorema enuntald constituie o gell.m'a]i:m're a rezultatelor din
lncridle [1] & [2]. Evitarea condified |F7(2)| = K si inlocuiren i co
conditia lipschitziand de Ia punctul3 constituie o imbunititire esenfiald
deparcee cxpresia derivatiel F''{x) are o formidl complicatd in conditiile
spafinlui  Hilbert.

2. Condifiile teoremel pot fi slibite § mal mult Inlocuind condifia
lipschitziand cu una hilderisnd adich de forma

[T (5 — &1L = K||E

unde 0 = & =7 1, iar, E;, £, apartin slere |I — ..'-'l'[.|!5 -2,
3; F‘uncj:u]: auxiliare @ {4, C‘,I s Ellr_g in tod Eun\fEﬂabll aga fel
Incit constanta lipschitziapd K s8 fie oit mai iodcd.
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Abateact

In this ppet the anthors pive & generzlisation of the resolts obtedoed I8 [1] sed [2]
vofcsniog  1he selving of nflolte systema of linear eguoticms.
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